
 

 

 

 

1. Numa aula de Matemática foi pedido ao António e ao Rui para desenharem gráficos que 

representasse uma viagem do robot a partir de um determinado ponto de partida. 

Os gráficos abaixo foram apresentados pelo António e pelo Rui, respectivamente.1 
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1.1 . Estudem os gráficos apresentados pelo António e pelo Rui. Descrevam a viagem do 

robot relativamente à sua distância ao ponto de partida (não é necessário indicar valores da 

distância). 

 

1.2 . Abrem o programa Robotics Invention System 2.0. e tentem programar o robot 

de forma que realize as viagens propostas pelo António e pelo Rui. Experimentem e, se 

possível, confirmem os resultados. Escrevam os programas que eventualmente 

construíram. 

 

1.3 . Conseguiram que o robot realizasse as viagens propostas? Apresentem as dificuldades 

que encontraram. 

 

                                                           
1 Adaptado de: Oliveira, R. (2007). A Robótica na aprendizagem da Matemática: Um estudo com alunos 

do 8º ano de escolaridade. Madeira 
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1.4 . Qual a condição necessária para que um gráfico represente uma “viagem possível” de 

realizar? 

 

1.5 . Completa os diagramas de acordo com os dados dos gráficos sugeridos pelo António e 

pelo Rui. 

António       Rui 

 

 

 

 

 

 

1.6 . Tendo em atenção as duas alíneas anteriores (1.4 e 1.5), procura justificar a afirmação: 

“A correspondência apresentada pelo António é uma função. A correspondência do Rui não é 

uma função”. 

 

1.7 . Observando o gráfico do António, indica: 

1.7.1 A que distância do ponto de partida estava o Robot no instante 8 segundos? 

1.7.2 Em que instante o Robot estava a 7 unidades do ponto de partida? 
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